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WAZNE INFORMACJE!

Ta instrukcja zawiera istotne informacje na temat technicznych wtasciwosci, instalacji i uzytkowa-
nia stabilizatora. Zawiera rowniez informacje na temat zachowania bezpieczenstwa uzytkownika
i obcigzenia. Stosuj zawarte tu wskazéwki aby bezpiecznie i prawditowo uzywac stabilizatora.

0 Przeczytaj catg instrukcje przed uruchmieniem urzgdzenia

0 Zatrzymaj instrukcje do pdzniejszej obstugi

Redagowanie, wykorzystywanie lub ttumaczanie powyzszej instrukcji jest zabronione
0 bez wszesniejszego zezwolenia producenta, poza przewidzianym prawnie kopiowaniem

0 Producent zastrzega sobie prawo do zmian technicznych bez wczesniejszej informacii

Jednostka jest oznaczona znakiem CE jako zgodna
ze standardami EN 62040-1 i EN62040-2
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SYMBOLE UZYTE W INSTRUKCJI
0 Ten symbol oznacza punkt w instrukciji, ktory jest szczegalnie istotny

@ Ten symbol oznacza miejsca gdzie w kontakcie z urzgdzeniem wystepuje
ryzyko porazenia prgdowego

/_\ Ten symbol oznacza punkt w instrukcji, gdzie niezastosowanie sie do instrukcji
moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia

% Materiat z opakowania powinien zosta¢ przeznaczony do recyklingu zgodnie
‘, z obowigzujgcym w danym kraju prawem

Opis uzytych skrétow:

AVR: Automatic Voltage Regulator - oznaczenie na stabilizator napiecia
V: Napiecie

A: Amper - prad

P: Wat - moc

Opis przetacznika pracy:

Line — jest to bypass czyli obejscie pracy stabilizatora
Stabiliser — jest to praca stabilizatora

WSTEP
Dziekujemy za wybranie naszego produktu. Zakupione u nas urzgdzenia obejmuje 2 letnia

gwarancja. Prosze zachowac¢ dokument zakupu w celu przedstawienia go naszemu serwisowi
technicznemu w przypadku awarii zakupionego produktu.
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1.0 Cel

W tej instrukcji przedstawiono zasady i warunki dotyczgce sposobu instalacji, obstugi, uzytkowania
i konserwacji AVR — W PELNI ZAUTOMATYZOWANEGO SERWO STABILIZATORA NAPIECIA,
ktory zostat zakupiony w naszej firmie.

2.0 Zakres

W instrukcji przedstawiono zakres mocy 200 kVA - 3 MVA. Seria AVR Delty jest szersza:
w zakresie 3 kVA do 3 MVA.

3.0 Odpowiedzialnos¢

Uzytkownik lub osoba odpowiedzialna za przedstawiony produkt moze bezpiecznie
obstugiwaé i uzywaé go po zapoznaniu sie z instrukcjami.

Prosze doktadnie przeczytac instrukcje dla zachowania warunkéw gwaranciji
oraz dla wiasnego bezpieczenstwa.

Uszkodzenia powstate w wyniku niewtasciwego uzytkowania, uszkodzenia podczas wysytki,
zwarcia, oddziatywania pioruna lub wszelkich odchylen od instrukcji sg wytgczone z zakresu gwarancji.

Naprawa tych stabilizatoréw napiecia mogg by¢ wykonane tylko przez autoryzowany serwis techniczny.

4.0 Serwis i dostawa czesci zapasowych

Krajowe naprawy sg spetniane przez jeden z naszych autoryzowanych serwiséw technicznych.
W przypadku awarii prosimy o niezwtoczny kontakt z krajowym serwisem technicznym. Zgtosze-
nia nalezy dokonac¢ poprzez firme, w ktdrej zostato zakupione urzgdzenie. Krajowy serwis dokona
rozpatrzenia reklamaciji, a jesli trzeba naprawy w miejscu instalacji bgdz w placowce serwisowe.

Czesci zamienne i wszelkie dodatkowe wyposazenie moze by¢ zapewnione przez nasz zaktad
produkcyjny lub serwis techniczny.

Nasze stabilizatory napiecia sg przeznaczone do wieloletniej eksploataciji, ale na ich ostateczng
zywotnos¢ wptywajg warunki pracy oraz charakter i wielkos¢ obcigzenia.
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5.0 Skutki dla zdrowia i Srodowiska

Tak jak wszystkie urzgdzenia elektryczne, uszkodzony regulator moze zaptongc
i spowodowac pozar.

A\

Nasze stabilizatory napiecia sg przeznaczone do wieloletniej eksploatacji, ale na ich ostateczng
zywotnos¢ wptywajg warunki pracy oraz charakter i wielkos¢ obcigzenia.

6.0 Transport i wysytka

W przypadku produktéw o masie wiekszej niz 30 kg, nie nalezy przemieszczac ich recznie lecz
na palecie za pomocg urzgdzen do transportu palet. Podczas transportu konieczne jest unikanie
jakichkolwiek upadkéw lub obi¢ urzadzenia. Stabilizator serii SRV-33 powinny by¢ transportowane
na paletach z elementami ochronnymi zewnetrznymi zabezpieczajgcymi przed uszkodzeniami.
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7.0 Wiadomosci na instalacji, uruchomienia i opis stabilizatora AVR

7.1 Elementy stabilizatora

Przektadniki

Przetgcznik 1

| | Stycznik

Ztgcze wejscie / wyjscie
- Silnik

|- Autotransformator

Karta
sterownicza
Transformator Rolka
Stelaz Kota

Transformator

3 Przektadniki

4 Przetgcznik 1-0-2 (bypass - wytgczony - stabilizacja)
7 Karta sterownicza
8

9

1

Transformator
Stycznik wyjsciowy
0 | Ztgcze wejscia / wyjscia
12 | Autotransformator
13 | Rolka
14 | Silnik
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1 Multimetr
Przetgcznik pracy 1-0-2
4 (bypass - wtgczony - stabilizacja)
5 Termostat
6 Bezpiecznik do karty sterowniczej
7 Karta sterownicza
8 Transformator
11 | Wentylator
13 Rolka
14 | Silnik
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7.2 Instalacja

7.2.1 Miejsce instalacji

Stabilizatory napiecia serii SRV w przedziale mocy 200 - 3 000 kVA nie mieszczg sie

jednej szafie. Zaleznie od mocy bedg to 3 albo 6 szaf. W przypadku 3 szaf, kazda z szaf
to jedna faza, w przypadku 6 szaf, 2 szafy to jedna faza. Szafy w miejscu montazu zestawia sie
razem tworzgc jeden cigg i fgczy sie wewnetrznie oprzewodowaniem zgodnie z instrukcjg. Wyjatek
stanowig moce 200 i 250 kVA ktére fabryka moze tez dostarczy¢ w wykonaniu jednej szafy.

Stabilizator powinien by¢ zainstalowany w miejscu suchym, wolnym od silnych zrédet brudu, ciepta

i wilgoci. Cho¢ akceptowalna temperatura pracy wynosi - 10°C do + 50°C, to najlepszg temperaturg
jest temperatura pokojowa + 20°C. W przypadku znacznego wzrostu temperatury stabilizator uru-
chomi wymuszone chtodzenie. Standardowa obudowa stabilizatora to IP20 ale mozliwe sg tez wyko-
nania specjalne IP21 lub IP54. Zaleca sie zostawicC przynajmniej 10 cm po bokach w celu poprawnej
cyrkulacji powietrza. Niedozwolone jest zastoniecie otworow wentylacyjnych i wentylatoréw.
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7.2.2 Instalacja stabilizatora i podtaczenie przewodowe

@ Ze wzgledu na to, ze kazda z szaf powinna by¢ na miejscu instalacji skrecona
w caty stabilizator, powierzchnia powinna by¢ réwna.

Ponizej przedstawione zostang zdjecia ktore dla lepszej widocznosci zostaty wykonane bez
Scian obudowy. Oczywiscie nie ma potrzeby zdejmowania ich podczas instalacji. Wystar-

0 czy, zdjg¢ pokrywy gorne oraz te pokrywy ktore bedg potrzebne do wykonania wewnetrz-
nych potgczen.

Kroki instalaciji:

1. Przy ustawianiu stabilizatorow wazne jest aby trzymac sie kolejnosci ustawiania.
Kolejne szafki bedg ponumerowane patrzgc od przodu od lewej strony.
Poza numeracjg dla przypadku 3 szaf mozna przyjgc:
« Szafa 1 (pierwsza od lewej ) — nie ma prawej Scianki
» Szafa 2 (Srodkowa) — nie ma obu scianek bocznych
« Szafa 3 — nie ma lewej Scianki

2. Skrec szafy ze sobg wykorzystujgc sruby i nakretki zatgczone razem ze stabilizatorem.
Otwory znajdujg sie w kazdym rogu szafy (zdjecie 1)

". i — o .

W s R - - T .
\@ X ‘m.—.‘—&t _ .l - a '. .
) » o 2 - O " Wy . v
B - A
[ | - .‘ ™ -2 i\ % = - - .

. J

zdjecie 1
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3. Wykonaj potgczenie przewodowe sterowania (zdjecie 2 i 3) pomiedzy szafami

zdjecie 3
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4. Wykonaj potgczenia przewodu N pomiedzy szafami. Najlepiej jest podejs¢ przewodem N do
szafy Srodkowej, trzeba potem rozprowadzi¢ N do szafy jeden oraz trzy. Zgodnie z ponizszymi
zdjeciami 4 oraz 5. (Przewody oczywiscie prowadz wewnatrz stelaza stabilizatora)

zdjecie 5
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5. Tak jak w punkcie poprzednim przewdd PE podtgczany jest do szafy sSrodkowe;.
Nalezy nastepnie wykonac potgczenia do szaf jeden oraz trzy zgodnie ze zdjeciem 6.

zdjecie 7
Ztgcze do podtgczenia fazy wejscia / wyjscia

+«delta
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Do stabilizatora podtgcza sie niebezpieczenie dla zdrowia i zycia napiecie. Podtgczenie

upowazniong.

> @ ® P

Przekroje przewodow

Stabilizator nalezy uziemic.

Podejscie przewodowe znajduje sie na tylnej scianie na gorze.
Aby méc podigczy¢ przewody nalezy zdjgc gorng pokrywe.

AVR powinno by¢ przeprowadzone przez elektryka, serwis techniczny lub osobe techniczng

Do AVR nalezy podtgczy¢ 5 przewodow wejscia: 3 przewody fazowe + N + PE.
Przewdd neutralny wejscia tgczy sie z przewodem neutralnym wyjscia w AVR.

Nalezy dostosowac przekroj przewodu do mocy stabilizatora. Ponizej podano tabele
z przekrojami w w zaleznosci od mocy jednostki.

Tabela minimalnych przekrojéw zaleznie od mocy stabilizatora. Wartosci podane w mm?
dla przewoddw miedzianych. Zaleca sie stosowac przewdd miedziany typu LgY (linka),

ze wzgledu na elastycznosc.

MOC STABILIZATORA (KVA) WEJSCIE WYJSCIE
200 150 150
250 185 185
300 240 240
400 2 x 150 2 x 150
500 2x185 2x185
600 2 x 240 2 x 240
800 4 x 150 4 x 150
1 000 4 x 185 4 x 185
1250 4 x 240 4 x 240
1600 8 x 150 8 x 150
2 000 8 x 185 8 x 185
2 500 8 x 240 8 x 240
3 000 16 x 150 16 x 150

+delta
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Widok od géry po zdjeciu klap gérnych dla wykonania 3 szaf (kazda z faz to jedna szafa).

—

I_I
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7.3 Pierwsze uruchomienie

Sprawdz czy prawidtowo potgczyte$ przewody wejscia / wyjscia. Czy jest podtgczony przewdd
neutralny i czy stabilizator zostat uziemiony. Przed pierwszym podaniem napiecia na regulator
AVR sprawdz czy wszystkie 3 przetagczniki pracy ustawione sg w pozycje 0 (wytgczony).
Nalezy zaznaczy¢, ze kazdy przetagcznik pracy odpowiada za jedng faze.

Przetacznik pracy:

1 — Line — praca bypass
0 — AVR wytgczony
2 — Stabiliser — AVR pracuje i stabilizuje napiecie

Omowienie pozycji przetgcznika pracy:
Przetacznik pracy:

1 — Line — praca bypass — oznacza, ze stabilizator nie pracuje a tylko przekazuje napiecie wejscia
na wyjscie. Stan pracy gdy nie chcemy aby stabilizator stabilizowat napiecie lub jest uszkodzony.
0 — AVR wylgczony. Na wyjscie nie jest podawane napiecie.

2 — Stabiliser — AVR pracuje i stabilizuje napiecie. Jest to standardowy tryb pracy gdy chcemy,
aby AVR stabilizowat napiecie.

7.3.1 Procedura pierwszego uruchomienia stabilizatora

1. Podtacz napiecie do stabilizatora.

2. Ustaw kazdy z przetgcznikow pracy w pozycje 2 — stabiliser. Stabilizator rozpocznie
procedure startu. Uruchomi sie wyswietlacz. Ukfad serwo wystabilizuje napiecie
na kazdej z faz. Jesli wartos¢ napiecia wyjsciowego bedzie w zakresie akceptowalnym,
stabilizator poprzez styczniki wyjsciowe poda napiecie na obcigzenie.

Mulimetr pokazuje parametry wejscia / wyjscia. Doktadne omdéwienie funkcji multimetra
6 znajduje sie w dalszej czesci instrukcji.

Jesli napiecie wyjsciowe jest poza nominalnym zakresem wiecej niz 10% to stycznik

0 wyjsciowy nie zatgczy sie i napiecie na obcigzenie nie zostanie podane. Akceptowalny
zakres napiecia wyjsciowego mozna ustawi¢ na multimetrze. Szczegotowo zostato to
omowione w punkcie opisujgcym multimetr.
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7.3.2 Zalaczanie / wylaczanie / przetaczanie pracy stabilizatora napiecia

Stabilizator napiecia jest urzgdzeniem w petni automatycznym i nie wymaga dodatkowej obstugi.
Jesli jednak nie ma potrzeby stabilizacji, mozna stabilizator wytgczy¢. Zatgczanie / wytgczanie
stabilizatora napiecia dokonuje sie za pomocg przetgcznikow pracy.

Przetacznik pracy:

1 - Line — praca bypass - oznacza, ze stabilizator nie pracuje a tylko przekazuje napiecie wejscia
na wyjscie. Stan pracy gdy nie chcemy aby stabilizator stabilizowat napiecie lub jest uszkodzony.
0 — AVR wytagczony. Na wyjscie nie jest podawane napiecie.

2 — Stabiliser — AVR pracuje i stabilizuje napiecie. Jest to standardowy tryb pracy gdy chcemy,
aby AVR stabilizowat napiecie.
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8.0 Zasada dzialania AVR - stabilizatoréw napiecia Delta

W stabilizatorach napiecia Delta kazda z faz jest stabilizowana oddzielnie. Ponizej uproszczony
schemat ideowy stabilizowania jednej fazy:

1 Przetagcznik pracy

f _[p (FUSE)

L bales) ol el =1

1 I
Wejscie - -

1 i

e [ €] s [ 7] | 'Wyidcie

: l

] !
Neutralny Harta-[s:emu

O ' o]

TR Variac - autotransformator z rolka sterowang serwo
Przelacznik pracy:

1 - stahiliser

2 - line

Oraz dla lepszego zobrazowania, zdjecia autotransformatora z rolkg oraz karty serwo:
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Stabilizator napiecia Delta jest urzgdzeniem w petni automatycznym. Po ustawieniu przetgcznika
pracy w pozycje 2 stabilizacja (stabiliser), uktad serwo (karta serwo + silnik, rolka sterujgca + auto-
transformator) automatycznie dokonuje stabilizacji do ustawionego napiecia nominalnego +/- 2%.
Dla przyktadu: dla napiecia nominalnego 230 V AC, zakres napiecia wyjsciowego bedzie

sie zawierat w przedziale 225 - 235 V AC. Po ustabilizowaniu sie napiecia na wyjsciu stabilizator
za pomocg stycznika wyjsciowego podaje napiecie na obcigzenie.

Jesli podczas pracy stabilizatora napiecie wyjsciowe odbiega od nominalnego o wiecej niz

0 2%, uktad serwo rozpoczyna proces reguacji. Szybkos$¢ stabilizacji wynosi 90 V/s.

Jesli podczas pracy stabilizatora napiecie bedzie odbiega¢ od nominalnego o wiecej niz 10%
przez dtuzej niz 2 sekundy, stabilizator odetnie wyjscie. Te parametry odciecia mozna zmienic
w multimetrze. W dalszej czesci zostanie przedstawiona obstuga multimetru.

Karta serwo ma ustawione fabrycznie nominalne napiecie wyjsciowe. Moze by¢ jednak zmienione

w krajowym serwisie technicznym. W przypadku potrzeby zmiany napiecia wyjsciowego skontaktuj
sie ze sprzedawcg stabilizatora.
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9.0 Obcigzanie stabilizatora napiecia

W stabilizatorach napiecia Delta kazda z faz jest stabilizowana oddzielnie. Nalezy wiec zwro-

ci¢ uwage, zeby rownomiernie obcigzy¢ kazdg z faz, tak aby w petni wykorzysta¢ moc stabili-
zatora. Jesli stabilizator ma moc nominalng 300 kVA, to kazdg z faz mozna obcigzy¢ maksymalnie po
100 kVA. W przypadku przekroczenia wartosci obcigzenia nominalnego o czas dtuzszy niz 10 sekund,
stabilizator odetnie zasilanie obcigzenia. Natomiast jesli przecigzenie przekroczy o 100% obcigzenie
nominalne, wyjscie zostanie natychmiast odciete.
Nalezy pamietac, ze niektore rodzaje obcigzen, na przyktad silniki wykazujg chwilowe wysokie prady
startowe, zwtaszcza jesli nie sg uruchamiane poprzez softstarty. Zabezpieczenie elektroniczne sta-
bilizatora bedzie wykrywac te chwilowe wzrosty i jesli przkroczg one o 100% obcigzenie nominalne,
odetng wyjscie stabilizatora. Nalezy powyzsze wytyczne uwzgledni¢ dobierajgc moc stabilizatora do
obcigzenia. W razie watpliwosci co do doboru mocy stabilizatora skontaktuj sie z krajowym dystrybuto-
rem w celu doboru odpowiedniej mocy urzadzenia. Stabilizatory Delta z serii SRV to solidne wykonania
przemystowe przeznaczone do dtugoletniego uzytkowania. Ostatecznie jednak aplikacja czyli warunki
pracy jak i obcigzenie wyznaczajg jego zywotnos¢.

10.0 Parametry stabilizatora

10.1 Szeroki zakres mocy

Seria SRV33 posiadajg szeroki wybér mocy od 3 kVA do 3 MVA. Ponizsza instrukcja dotyczy zakresu
od 200 kVA do 3 000 KVA. Przy czym nalezy zwréci¢ uwage, ze kazda z faz jest stabilizowana oddziel-
nie. Wiec stabilizator o mocy 300 kVA mozna na kazdej z fazie obcigzy¢ po 100 kVA

10.2 Napiecia wejscie / wyjscie AVR

Napiecie wyjsciowe

Stabilizatory z serii SRV na terenie Polski standardowo ustawiamy na napiecie wyjSciowe nominalne
fazowe 230 V AC i miedzyfazowe 400 V AC. Przy czym mozna zamdwi¢ wykonania na inne napiecia
nominalne wyjsciowe. Najlepiej zrobic¢ to zamawiajgc stabilizator, ale zmiany napiecia wyjsciowego
mozna tez dokonac po zakupie.

Napiecie wejsciowe:

Stabilizatory SRV majg ustawiony standardowy zakres regulacji 160 - 255 V AC. Oznacza to, ze jesli
napiecie wejsciowe stabilizatora bedzie zawierac sie w tym zakresie to stabilizator bedzie ustawiat na-
piecie wyjsciowe w zakresie +/- 2% napiecia nominalnego. Jesli napiecie wejsciowe wyjdzie poza ten
zakres, moze to pogorszy¢ doktadno$¢ zakresu napiecia wyjsciowego.

ZAKRES REGULACJI [V AC] | NAPIECIE NOMINALNE [V AC]
Standardowe
Napiecie fazowe 160 - 255 230
Napiecie miedzyfazowe 275 - 450 400

W przypadku potrzeby innego napiecia prosze o kontakt z krajowym dystrybutorem w celu okreslenia
mozliwo$ci rozwigzania.
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10.3 Regulacja szybkosci obrotéw
90 VJs.
10.4 Zakres napiecia na wyjsciu

Stabilizator ma ustawione nominalne napiecie +/- 2%. To znaczy, ze jesli mamy ustawione napiecie
nominalne wyjsciowe 230 V AC, to stabilizator bedzie utrzymywat zakres napiecia 225 - 235 V AC.
Nalezy to rozumie¢ w ten sposob, ze stabilizator nie bedzie regulowat napiecia wyjsciowego jesli
bedzie ono w wyzej wymienionym zakresie. Dopiero wyjscie poza ten zakres uruchamia proces
automatycznej regulaciji.

10.5 Sprawnos¢ stabilizatora napiecia

Stabilizatory napiecia Delta majg sprawnos$c¢ nie gorszg niz 96%. Firma Delta dotozyta wszelkich
staran aby straty mocy byty jak najnizsze. Delta samodzielnie projektuje i wykonuje transformatory.
Wysokiej jakosci materiaty zapewniajg mate straty mocy.

10.6 Temperatura pracy

Regulatory AVR mogg pracowac w temperaturze - 10°C do + 50°C. Zaleca sie jednak montaz w
miejscu gdzie wystepuje temperature pokojowa + 20°C. Stabilizatory napiecia posiadajg wymuszony
obieg chtodzenia ktéry uruchamia sie gdy temperatura wzrosnie.

10.7 Zanik fazy - zabezpieczenie

W przypadku zaniku jednej z faz stabilizator odcina wyjscie.
Mozna jednak wytgczy¢ to zabezpieczenie z poziomu multimetru.

10.8 Tryb pracy bypass

Stabilizator napiecia jest wyposazony w 3 pozycyjny przetgcznik pracy, opisany ponizej:
Przetacznik pracy:

1 — Line — praca bypass — oznacza, ze stabilizator nie pracuje a tylko przekazuje napiecie wejscia
na wyjscie. Stan pracy gdy nie chcemy aby stabilizator stabilizowat napiecie lub jest uszkodzony.
0 — AVR wylgczony. Na wyjscie nie jest podawane napiecie.

2 Stabiliser — AVR pracuije i stabilizuje napiecie. Jest to standardowy tryb pracy gdy chcemy,

aby AVR stabilizowat napiecie.

Ustawienie AVR w pozycje 1 (line) oznacza prace w trybie bypass.

+delta .



10.9 Podstawowe zalety

* cichy tryb pracy,

* wysoka sprawnosg,

+ stabilne zasilanie,

* szeroki zakres korekcji,

* wysoka czutosc,

» odpornosc¢ na trudne, wymagajgce obcigzenia.

10.10 Obszary zastosowan

* sprzet CNC,

* ogrzewanie, chtodzenie, klimatyzacja,

* radio, TV, stacje nadawcze,

* elektryczne i elektroniczne urzgdzenia medyczne,

» prostowniki (tadowarki baterii),

« silniki elektryczne,

* urzgdzenia komunikacyjne,

« automatyczne maszyny spawalnicze,

 urzgdzenia magnetyczne,

* sprzety oswietleniowe,

* elektroniczne maszyny drukarskie i poligraficzne,

* urzgdzenia fotograficzne,

* urzgdzenia indukcyjne,

 systemy elektrycznego naktadania powtok,

» wszystkie rodzaje elektronicznych ekrandéw dotykowych,
* laboratoria z urzgdzeniami elektrycznymi i elektronicznymi,
* laboratoria testowe i badawcze,

» fabryki, szpitale, hotele,

* pozostate miejsca i urzgdzenia wymagajgce stabilnego napiecia.
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11.0 Specyfikacje techniczne stabilizatoréw tréjfazowych

MODEL SRV-33
Moc (KVA) 200 | 250 | 300 | 400 | 500 600 | 800 | 1000 | 1250 | 1600 2000 | 2500 | 3000
oc
200 | 250 | 300 | 400 | 500 600 | 800 | 1000 | 1250 | 1600 2000 | 2500 | 3000
Fazy 3- fazowe + N + PE
Napiecie 400 VAC
ﬁ:kire;a 275V AC - 450 V AC miedzyfazowe
pie 160 - 250 V AC fazowe
Wei gwarantowa-
écieé- nej regulacii
yaifg"s"y 115 - 490 V AC miedzyfazowe
. 90 - 285 V AC fazowe
napiecia pracy
Czestotliwos¢ 50 Hz (47 - 65 Hz)
Faza 3 - fazowe + N + PE
Napiecie 400 V AC +/-2%
Wyjscie
Czestotliwos¢ 50 Hz

Mozliwy zakres napiecia pracy

PANEL STEROWANIA

Wyswietlacz i przyciski

Stabilizator wyposazony w multimetr EMO7

Monitorowanie mierzonych wartosci

Napiecie wyjsciowe, czestotliwosc, doktadne
natezenie [A], zapisane napiecie i prgdy srednie,
najwyzsze oraz najnizsze

Granica maksymalnej ochrony wyijscia

Regulowana z przedniego panelu LCD

Granica minimalnej ochrony wyjscia

Regulowana z przedniego panelu LCD

Regulacja napiecia

Mozliwa poprzez karte sterowniczg (nalezy posiadacé
dodatkowa karte do regulacji napiecia)

ILOSC SZAF 3 SZAFY - KAZDA Z FAZ TO JEDNA SZAFA | 6 SZAF - 2 SZAFY TO JEDNA FAZA
Szerokos¢ 60 60 60 70 70 80 140
(cm)
Wymiary gﬁt)mkosc 120 120 120 120 80 100 100
Wysokosc¢ .
122 137 152 185 185 195 205
(cm)
Moc 200 250 300 400 500 600 800 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2500 | 3000
Waga (kg) 1050 | 1150 | 1250 | 1500 | 2000 | 2500 | 2750 | 3500 | 3750 | 4750 | 6000 | 7500 | 8 500
delta
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OGOLNE

Wydajnosc¢ pod obcigzeniem > % 97

Korekcja predkosci 90 V/s
Zanik fazy Jednostka ochrony fazy

Ochrona Wzrost / spadek napiecia | Poza zakresem odtgczanie poprzez stycznik
Przecigzenie Bezpiecznik mocy
Bypass Reczny
Poziom ochrony IP 20

Poziom hatasu <50 dB

. Temperatura -10°C ~+ 50°C

Warunki pracy : — -
Wilgotnosc¢ 0 - 90 % kondensacja wilgotnosci

Chtodzenie Inteligentny wentylator

12.0 Zasady eksploatacji uzytkowania

Regulatory AVR mogg pracowac w temperaturze - 10°C do + 50°C.

Zaleca sie jednak montaz w miejscu gdzie wystepuje temperature pokojowa + 20°C.
AVR nie powinien by¢ zainstalowany w miejscu gdzie padajg promienie stoneczne,
albo wokot zrodet silnego ciepta, brudu lub wilgoci.

» Unika¢ penetracji substancji ciektych lub podobnych do wewnatrz regulatora.

« Srodowisko pracy musi by¢ wolne od zwierzat, w tym gryzoni.

» Pokrywy regulatora nie mogg by¢ otwierane przez nieuprawniony personel.

* Regulator nie moze by¢ narazony na dziatanie wysokiej temperatury i uderzen,
ktore mogg spowodowac deformacje na zewnetrznej obudowie regulatora.

* POzniejsze wymiany czesci, renowacje, czesci zamienne powinny mie¢
takie same parametry mocy.

* Raz w miesigcu sprawdzi¢ ogolny wyglad stabilizatora.

» Corocznie sprawdzi¢ stan powierzchniowy obudowy.

* Przetaczniki i kable muszg by¢ sprawdzane corocznie.

Btedy spowodowane nieprawidiowym uzytkowaniem

. Sprawdz linie uziemienia w przypadku wystgpienia uptywu.
. Jesli wyglada jakby urzgdzenie byto przecigzone, przegrzane i wyczuwalny
jest jaki$ zapach niezwiocznie sprawdz obcigzenie, ktore jest podawane.
3. Kiedy zauwazysz zapach spalenizny lub przegrzanie, nie uzywaj wiecej jednostki
i skontaktuj sie z serwisem.
Jesli substancja ciekta dostata sie do wnetrza AVR, odtgcz energie dla bezpieczenstwa.
W przypadku gdy kable zostaty uszkodzone przez gryzonie lub z jakiegokolwiek innego
powodu, nalezy wytgczyc urzgdzenie i dokonac niezbednych zmian w regulatorze przez
upowazniony personel.
6. Jesli regulator nie podaje zadnego sygnatu dziatania, sprawdz czy jest zasilone,
a jesli tak to skontaktuj sie z krajowym serwisem technicznym
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13.0 Mozliwe problemy i ich rozwigzania

PROBLEM

POWOD

ROZWIAZANIE

Multimetr nie wyswietla
poprawnych wartosci
napiecia

Multimetr uszkodzony

Wezwij serwis

Uszkodzony uktad serwo

Sprawdz napiecie wejsciowe. Jesli jest
poprawnym zakresie, sprawdz ukfad serwo.
Czy wszystkie przewody sg podtgczone,
czy rolka nie doszta do krancowki i nie
zablokowata uktadu stabilizacji?

Czuc¢ zapach
przegrzania

Przecigzenie

Sprawdz obcigzenie faz, przetgcz na linie
bypass i wezwij serwis.

Multimetr
nic nie wyswietla

Przerwany
uktad zasilania

Skontroluj bezpiecznik na panelu przednim.
Faza moze byc¢ odcieta. Sprawdz przewdd
neutralny. Sprawdz czy wszystkie przewody
dochodzg do multimetra. Przetgcznik pracy
moze by¢ uszkodzony lub multimetr moze
by¢ uszkodzony. Zadzwon po serwis tech-
niczny.

Jest hatas

Przecigzenie,
podtgczenia silnika
muszg by¢ poluzowane

Przetacz na obwdd bypass na tryb Line.
Skontaktuj sie z naszym serwisem tech-
nicznym lub punktem sprzedazy.
Przekaz im nastepujgce informacije:

- numer serii i kKVA,

- date wystgpienia problemu.

Kazda interwencja powinna by¢ wykonana przez osobe upowazniong, techniczna.
Stabilizator operuje na napieciu niebezpiecznym dla zdrowia i zycia cztowieka.

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Tryb pracy bypass

Jesli masz problem z poprawnym dziataniem stabilizatora mozesz ustawi¢ przetgcznik pracy
w pozycje line. Wtedy napiecie sieciowe zostanie podane bezposrednio na wyjscie stabilizatora.

Jesli przetacznik pracy nie dziala

Sprawdz czy nie spalit sie przetgcznik. Sprawdz stan przewododw.
Sprawdz czy dziata zabezpieczenie wejsciowe.

Jesli wentylatory nie dzialaja

Sprawdz ustawienia termostatu z przodu wyswietlacza. Jesli po obnizeniu temperatury na termo-
stacie, wentylatory nie uruchamiajg sie, sprawdz podtgczenie zasilania. Jesli zasilanie dochodzi,
wentylatory sg uszkodzone.
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AVR nie stabilizuje

Servo silnik moze by¢ uszkodzony. Karta serwo moze byc¢ spalona albo uszkodzona.
Uszkodzony moze by¢ autotransformator z rolka.

W PRZYPADKU AWARII

Kazda interwencja powinna by¢ wykonana przez osobe upowazniong, techniczng.
Stabilizator operuje na napieciu niebezpiecznym dla zdrowia i zycia cztowieka.

Prosze odkrec i zdejmij sciany boczne stabilizatora i skontroluj ogélny widok. Czy widzisz czesci
spalone? Sprawdz transformator i autotransformator, jesli sg spalone skontaktuj sie z serwisem.

Silnik: Jesli jest spalony rolka nie bedzie sie obracac po autotransformatorze w trybie stabilizacji.
Sprawdz czy karta sterownicza podaje napiecie na silnik.

Karta sterownicza: W stabilizatorze kazda z faz jest stabilizowana oddzielnie. Znajdz na nie-
dziatajgcej fazie karte sterowniczg i sprawdz czy dochodzi do niej napiecie sieciowe. Jesli nie,
sprawdz bezpieczniki na panelu przednim czy nie sg przepalone. W trybie Stabilizacji sprawdz,
czy karta podaje napiecie na wyjscie silnik.

Transformator do karty sterowniczej: Jesli nie dochodzi napiecie sprawdz czy nie jest
przepalony bezpiecznik na panelu przednim stabilizatora. Je$li napiecie dochodzi,
ale transformator nie podaje napiecie na karte prawdopodobnie jest uszkodzony.

Rolka: Sprawdz poprawnosc¢ potgczenia pomiedzy rolkg a silnikiem. Jesli mozesz bez wysit-
ku okrecic¢ rolke po autotransformatorze, potgczenie miedzy silnikiem a rolkg jest przerwane.
Sprawdz czy rolka dobrze przywiera do autotransformatora. Dla wiekszych mocy stabilizatora
potgczenie pomiedzy silnikiem a rolkg jest poprzez pasek. Sprawdz czy nie jest za luzny.

By¢ moze trzeba sprobowac lepiej naciggngc¢ pasek poprzez odsuniecie silnika.

Przetacznik pracy: Sprawdz recznie czy nie ma poluzowanych lub odtgczonych przewoddw.
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14.0 Instrukcja multimetra

14.1 Opis zewnetrzny multimetra

1 2 345 6

10

Multimeter

OPIS

Pokazuje numer fazy a nastepnie w wierszu mierzong wartos¢ na tej fazie

Pokazuje wartos¢ minimalng mierzonej wartosci

Pokazuje wartos¢ maksymalng mierzonej wartosci

Pokazuje wartosc¢ srednig mierzonej wartos

Pokazuje mierzong wartosc

Pokazuje komunikacje szeregowg

Pokazuje typ mierzonej wartosci

O N OB WIN I~

Pokazuje numer btedu

Pokazuije stan przekaznika wyjsciowego, Out1 z czarnym podkresleniem pod spodem
oznacza, ze przekaznik jest zamkniety. Bez czarnego podkreslenia, przekaznik jest otwarty.
Przekaznik ten odpowiedzialny jest za sterowanie stycznikiem podajgcym napiecie na wyjscie

©

Pokazuje sekwencje faz. Oznaczenie “L123” oznacza, ze sekwencja faz jest poprawna,
oznaczenie “L132” ozancza, ze sekwencja faz jest niepoprawna

-
o
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14.2 Schemat potaczen multimetra
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14.3 Schemat potaczen multimetra

ESC:
@ SET:

@
@ DOWN:

Funkcje: powrét do ekranu gtéwnego, status menu, wyjscie z menu, zostaw stary
parametr, nie zatwierdzaj starego parametru, powrét do poprzedniego ekranu.
Stan btedu, reczny reset

Funkcje: wejscie do menu, status menu, wejscie do zmiany parametru,
zatwierdzenie zmiany parametru

Funkcje: nawigowanie po mierzonych wartosciach, nawigowanie po menu,
zwiekszenie wartosci parametru

Funkcje: nawigowanie po mierzonych wartosciach, nawigowanie po menu,
zmniejszenie wartosci parametru
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14.4 Kody biedéw

Jesli pojawi sie jakikolwiek btad, przekaznik wyjsciowy bedzie otwarty. Wyswietlacz bedzie migat,
a w prawym dolnym rogu wyswietlacza znajdziemy kod btedu.

Tabela opsiu bteddéw:

KOD BLEDU INFORMACJA

Err0 Btad sekwenciji faz

Err1 Bfgd wysokiego napiecia
Err2 Btad niskiego napiecia

Err3 Btgd wysokiego pradu

Errd Bfad niskiego pradu

Err5 Btad wysokiej czestotilwosci
Err6 Btad niskiej czestotliwosci
Err7 Btad postoju

Err8 Btad zabezpieczenia napiecia
Err9 Bfgd zabezpieczenia pradu
ErrA Btad asymetrii napiecia
ErrB Btad asymetrii prgdu

14.5 Informacje na wyswietlaczu

*220 28S.| ' 2200 P 20| T e3mn| ¢ 2200

‘cell B85, T ccll.| | ci00.| | ¢300. | | ccal.
ccl E!B-S{ i ccld. | | ¢ i, | c3fl. | | e,

Home Screen Fiqure-3 Fiqure-4 Figure-5 Figurel-6

Home Screen - pokazuje napiecie i prgd razem. Jesli zabezpieczenie jest typu L-N, pokazuje
napiecie fazowe, a jesli zabezpieczenie jest typu L-L, pokazuje napiecie miedzyfazowe.

Jesli uzywasz napiecia transformatora, nie pokazuje tego. Ekran z widoku Figure - 3 pokazuje
jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 3 - pokazuje warto$¢ napiecia fazowego.
Ekran Figure - 4 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 4 - pokazuje warto$¢ minimalng napiecia fazowego.
Ekran Figure - 5 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 5 - pokazuje wartos¢ maksymalng napiecia fazowego.
Ekran Figure - 6 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 6 - pokazuje warto$¢ $rednig napiecia fazowego.
Ekran Figure - 7 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.
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I 3800. | I 3100. 5 3900. I 3800.

i 3800, | I 3100. i 3900. i 3800.

i 3800. 3100. B 3300. i 3800.
Figure-7 . Figure-8 Figure-2 Figure-10

Figure - 7 - pokazuje warto$¢ napiecia miedzyfazowego.
Ekran Figure - 8 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 8 - pokazuje warto$¢ napiecia minimalnego miedzyfazowego.
Ekran Figure - 9 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 9 - pokazuje warto$¢ napiecia maksymalnego miedzyfazowego.
Ekran Figure - 10 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 10 - pokazuje warto$¢ napiecia sredniego miedzyfazowego.
Ekran Figure - 11 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

| . (-] . 1 =] ' | [ -] . (-] .

; 0000, k 0000, ) goog. | o 0000, | 0o000.
I 0000, 0000, i 0000. F 0000, i 0000,
I 0000. i 0000. i 0000. LT 0000. I 0000.
" Figure-11 Figure-12 Figure-13 " Figure-14 Figure-15

Figure - 11 - pokazuje wartos¢ pradu na kazdej fazie.
Ekran Figure -12 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 12 - pokazuje warto$¢ prgdu minimalnego na kazdej fazie.
Ekran Figure -13 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 13 - pokazuje warto$¢ prgdu maksymalnego na kazdej fazie.
Ekran Figure - 14 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 14 - pokazuje warto$¢ pradu sredniego na kazdej fazie.
Ekran Figure - 15 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 15 - pokazuje warto$¢ zgdang prgdu na kazdej fazie.
Ekran Figure - 16 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.
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Figure-16

Figure-19

Figure - 16 - pokazuje warto$¢ mocy czynnej na kazdej fazie.

Ekran Figure - 17 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 17 - pokazuje warto$¢ mocy czynnej minimalnej na kazdej fazie.
Ekran Figure - 18 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 18 - pokazuje warto$¢ mocy czynnej maksymalnej na kazdej fazie.
Ekran Figure - 19 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 19 - pokazuje warto$¢ mocy czynnej Sredniej na kazdej fazie.
Ekran Figure - 20 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 20 - pokazuje warto$¢ zgdang mocy czynnej na kazdej fazie.

Ekran Figure - 21 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.
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Figure - 21 - pokazuje warto$¢ czestotliwosci na kazdej fazie.
Ekran Figure - 22 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 22 - pokazuje warto$¢ czestotlwosci minimalnej na kazdej fazie.
Ekran Figure - 23 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 23 - pokazuje wartos$¢ czestotliwosci maksymalnej na kazdej fazie.
Ekran Figure - 24 jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.

Figure - 24 - pokazuje wartos$¢ czestotlwosci $redniej na kazdej fazie.

Ekran poczgtkowy Home Screen jest widoczny jesli nacisniesz przycisk Down.
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14.6 Wartosci mierzone — petla skrécona

220 285 —» | cci00 — " 3800, | — |° 0000.
ecy 285 @ | cc00 @ |7 3800. @ [ 0000.
[‘'édBb eBs. i 2200. o 3800. g 0.000.
I_—Iome Figure-3 Figure-7 Figure-11
Screen i - =
| oaeE . Bese- . l
@ 5 sgog | @® - 0000-
I.Figure—Zl Figure-16

Ekran poczgtkowy Home Screen jest wyswietlany, gdy urzadzenie zostanie zasilone. Kiedy naci-
$niejsz przycisk up, rozpoczynasz petle powyzej. Sg tu zestawione parametry mierzone. Naciska-
jac przycisk esc mozesz wroci¢ do ekranu poczgtkowego. Naciskajgc nastepnie przycisk down,
mozesz sprawdzi¢ dane ktore tu zostaty pominiete, to jest warosci minimalne, maksymaine,
Srednie, zgdane. W kazdym momencie przycisk esc poprowadzi cie do ekranu poczgtkowego.

14.7 Ustawienie czasu

GEnE-RL dF 'k | It L
CEL © 5 | P® 3y |9

— " [PeST — -

Step 1 Step 2 Step 3

—_—

Krok 1: Nacisnij przycisk SET aby wej$¢ do menu, jesli jest ustawione hasto, tu bedziesz
je musiat wprowadzi¢. Po wprowadzeniu hasta pojawi sie ekran ustawien napiecia (Voltage SET),
a klikajgc przycisk UP dojdziesz do podmenu General SET (ustawienia ogdéine).

Krok 2: Po wejsciu klawiszem SET do podmenu General SET, zobaczysz Pr.54,
klawiszem UP dojdz do Pr57. To jest podmenu do zmiany czasu.

Krok3: Klawiszem SET i klawiszami UP i DOWN mozesz ustawi¢ czas. Zatwierdza sie ustawiony
czas naciskajgc SET, natomiast przycisk ESC wyprowadza Cie z tego podmenu bez zapisu zmian.
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14.8 Zabezpieczenie sekwencji faz (dostepne / niedostepne)

BEnErAL | @ PHSE SET ®@ PHoE 5B @@

Step 1 . Step 2 Step 3

Krok 1: Naci$nij przycisk SET aby wejs¢ do menu, jesli jest ustawione hasto, tu bedziesz je musiat
wprowadzi¢. Po wprowadzeniu hasta pojawi sie ekran ustawien napiecia (Voltage SET), a klikajgc
przycisk UP dojdziesz do podmenu General SET (ustawienia ogoélne).

Krok 2: Po wejsciu klawiszem SET do podmenu General SET, zobaczysz Pr.54, klawiszem UP dojdz
do Pr56. To jest podmenu do zmiany ustawienia bgdz rezygnacji z zabezpieczenia sekwencji faz.

Krok3: Klawiszem SET i klawiszami UP i DOWN mozesz ustawi¢ to zabezpieczenie bgdz z niego

zrezygnowac. Zatwierdza sie naciskajgc SET, natomiast przycisk ESC wyprowadza Cie z tego
podmenu bez zapisu zmian.
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14.9 Ustawienia

PHSE | @el [ UULEHEE Figure-26 | [UrrEnt |Figure-27 [ FrEq | Figure-28
godt |—— SEik ®@® SEE OIO) Skk ‘
Figure-25 ! . @@ i L . I @@ i
| BEnErAL | ¢S5 4BS |
fEEEEN @@ Bcr | ©® [er

Figure-31 Figure-30 |Figure-29

Figure - 25 - Nacisnij przycisk SET. Jesli jest ustawione hasto, to bedziesz musiat je wprowadzic.
Po wprowadzeniu hasta, wejdziesz do menu. Powyzej mozesz zobaczy¢ jakie podmenu masz do
dyspoyciji. Uzywajgc przyciskow UP i DOWN mozesz przemieszczac sie po kolejnych podmenu.
Figure - 26 - ustawienia napiecia

Figure - 27 - ustawienia prgdu

Figure - 28 - ustawienia czestotliwosci

Figure - 29 - ustawienia komunikacji RS-485

Figure - 30 - ustawienia ogdlne

Figure - 31 - informacje o multimetrze. Mozesz sie dowiedzie¢ jaki jest numer seryjny jednostki,
jaka wersja jednostki i itp

Naciskajgc przycisk ESC, mozna wyj$¢ z menu

14.10 Ustawienia napiecia

Nacisnij przycisk SET. Wprowadz hasto. Zobaczysz Figure - 26. Po wejsciu do tego podmenu
bedziesz miat do dyspozycji 19 ustawien. Przemieszczajac sie przyciskami UP i DOWN aby nawi-
gowac i zmienia¢ wartosci oraz przyciskiem SET aby wchodzi¢ do kolejnych podmenu i zapisywac
ustawienia mozesz dokonywac zmian wartosci nastaw. Przycisk ESC wyprowadza cie z danego
podmenu bez zapisu zmian.
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d! SAbLE wysokiego napiecia
Pl _ Pr.4 Ustawienie histerezy zabezpieczenia wysokiego

napiecia

Pr.5 Wigczenie / wytgczenie zabezpieczenia
wysokiego napiecia

Pr.6 Ustawienie zabezpieczenia niskiego napiecia
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maksymalne do ustawienia: 300 V AC
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Pr i Pr.7 Ustawienia op6znienia zadziatania zabezpieczenia
Figure-48 @@ niskiego napiecia
Pr.8 Ustawienie czasu resetu zabezpieczenia niskiego
RUED rSt napicia
d! SAbLE Pr.9 Ustawienie histerezy zabezpieczenia niskiego
Pr b napiecia
i’é@r;_é}% Pr.10 Wtgczenie / wylgczenie zabezpieczenia napiecia
Pr.11 Ustawienie zabezpieczenia asymetrii napiecia
-ES _U En i Pr.12 Ustawienia opdznienia zadziatania zabezpieczenia
41 CALLE asymetrii
Pr IS Pr.13 Ustawienie czasu resetu zabezpieczenia asymetrii
ﬁaﬁ;é:ﬁ_é - Pr.14 Ustawienie histerezy zabezpieczenia asymetrii
®® Pr.15 Wigczenie / wytgczenie zabezpieczenia asymetrii
ac 1 Pr.16 Auto reset napiecia - wtgcz / wytgcz
5 U HYS Pr.17 Przekfadnia napiecia
0 Pr.18 Zabezpieczenie napiecia - wigcz / wylgcz
FEL-JES O® Pr.19 Typ zabezpieczenia napiecia
RS U St RS U diY AS: 1 SEE
1 ®©® 1 ©® 1| ®®
Pr.13 i B b
Figure-44 Figure-43 Figure-42
Y Pr.1 Zabezpieczenie wysokiego napiecia- ustawia maksymalne napiecie jakie
HI u SEll moze pojawic sie na wyjsciu stabilizatora.
I]v Ustawienia domysine: 250 V AC,
Pl‘ | minimalne do ustawienia: 1 V AC

36



Pr.2 Ustawienia opdZnienia zadziatania zabezpieczenia wysokiego napie-

|
HI U diLd 0 cia. To ustawienie wprowadza czas opdznienia zadziatania zabezpieczenia.
0 Ustawienie domysine: 3 s
Pr.c | Ustawienie min: 1 s, Ustawienie Max: 10 000 s
Figure-33
Pr.3 Ustawienie czasu resetu zabezpieczenia wysokiego napiecia. To
i ustawienie determinuje czas jaki ma ming¢ do ponownego podania
H U rSE o , . ) : : o
0 napiecia na obcigzenie, po powrocie prawidtowych napiec na wyjsciu
stabilizatora.
Ee. 3 Domyslne: 3 s,
Figure-34 Min: 1 s, Max; 10 000 s
_ Pr.4 Ustawienie histerezy zabezpieczenia wysokiego napiecia. Ustawie-
Hl U HYS nie histerezy tj. bezwtadnosci uktadu na zmiane napie¢. Czyli zmiana sta-
0 nu zabezpieczenia wystgpi jesli warto$¢ graniczna zostanie przekroczona
Py ’ 0 ustawiong wartosc.
'-'F, Domysine: 5V AC, Min: 1 VAC, Max: 200 VAC
igure-35
Hi U En Pr.5 Wi ie / wyt ie zabezpi [ ki iec
41 CALLE 0 r.5 Wigczenie / wytaczenie zabezpieczenia wysokiego napigcia
P C Domysine: witgczone
I
Figure-36
|0 U SEE Pr6 Ustawien?e nge_zpieczepia_ niskie_g_o napiecia. Minimalne napiecie
0. 0 jakie moze pojawic sie na wyjsciu stabilizatora.
Prb Domysline: 170 V AC, Min: 1V AC, Max: 300 VAC
" Figure-37
r - Pr.7 Ustawienia opdznienia zadziatania zabezpieczenia niskiego napiecia
L0 U diy to ustawienie wprowadza czas opdznienia zadziatania zabezpieczenia.
i Ustawienie domysine: 3 s
Pr _ Ustawienie min: 1 s, Ustawienie Max: 10 000 s
Figure-38
' | Pr.8 Ustawienie czasu resetu zabezpieczenia niskiego napiecia. To usta-
L0 U rSt wienie determinuje czas jaki ma ming¢ do ponownego podania napiecia
0 na obcigzenie, po powrocie prawidtowych napie¢ na wyjsciu stabilizatora.
PrB Domysine: 3 s Min: 1's, Max: 10 000 s
Figure-39
. Pr.9 Ustawienie histerezy zabezpieczenia niskiegonapiecia Ustawienie
LD U HYS histerezy tj. bezwtadnosci uktadu na zmiane napie¢. Czyli zmiana stanu
0. zabezpieczenia wystgpi jesli wartos¢ graniczna zostanie przekroczona
PrQ o ustawiong wartos¢
hgure_w ' Domyslne: 5V AC, Min: 1V AC, Max: 200 VAC
WU En
d! SALLE Pr.10 Wigczenie / wytgczenie zabezpieczenia niskiego napiecia
- Domysline: wigczone
Beoill - -
Figure-41
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Pr.11 Ustawienie zabezpieczenia asymetrii napiecia .To ustawienie wpro-
wadza dopuszczalny poziom asymetrii. Kalkulowane jest wedtug najwiek-
szej wartosci napiecia z 3 faz i najmniejszej wartosci napiecia z 3 faz.
Domysline: 20%, Min: 5%, Max: 30%

Pr.12 Ustawienia opdznienia zadziatania zabezpieczenia asymetrii.

To ustawienie wprowadza czas opoznienia zadziatania zabezpieczenia.
Ustawienie domyslne: 3 s

Ustawienie min: 1 s, Ustawienie Max: 10 000 s

Pr.13 Ustawienie czasu resetu zabezpieczenia asymetrii. To ustawienie
determinuje czas jaki ma ming¢ do ponownego podania napiecia

na obcigzenie po powrocie prawidtowych napie¢ na wyjsciu stabilizatora.
Domysine: 3 s Min: 1 s, Max: 10 000 s

Pr.14 Ustawienie histerezy zabezpieczenia asymetrii. Ustawienie histerezy
tj. bezwtadnosci uktadu na zmiane napieé, czyli zmiana stanu zabezpie-
czenia wystgpi jesli wartoS¢ graniczna zostanie przekroczona o ustawiong
wartosc

Domysine: 2%, Min: 1%, Max: 10%

Pr.15 Wigczenie / wylgczenie zabezpieczenia asymetrii
Domysine: wigczone

Pr.16 Auto reset napiecia: wtgcz / wytgcz. Ta funkcja oznacza, ze jesli
z jakiegos powodu nastgpito wytgczenie podawnia napiecie na wyjscie
stabilizatora napiecia, to po powrocie poprawnych parametréw pracy
na obcigzenie automatycznie zostanie podane napiecie. Inaczej trzeba
bedzie recznie zresetowac stabilizator

Domysinie: wigczony

Pr.17 - Przektadnia napiecia
Funkcja nieuzywana w stabilizatorze.

Pr.18 Zabezpieczenie napiecia — wigcz / wytgcz
Funkcja nieuzywana w stabilizatorze.

Pr.19 Typ zabezpieczenia napiecia
Funkcja nieuzywana w stabilizatorze.
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14.11 Ustawienia pradowe

A

Zmiana ustawien prgdowych ustwionych fabrycznie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia sta-
bilizatora napiecia. Uzytkownik nie powinien dokonywac zmian tych ustawien. Delta ustawi-
ta te parametry tak, aby chroni¢ stabilizator przed przecigzeniem i uszkodzeniem. Dlatego

ponizej przedstawimy to podmenu, ale nie bedziemy je opisywac.

CUecEnt | — €, [W € SEE HE C dLy HI et
Gt | —— 0. ©® 1| ©@® 0
e® |prop | Pri | Prid
Figure-27 @I Figure-51 Figure-52 @ @ Figure-53
Skr FEI:IE' HI L HHB
prvg | D [Pr2d
Figure-71 Pr.20 Ustawienie zabezpieczenia wysokiego pradu Figure-54
@ @ Pr.21 Ustawienia opdznienia zadziatania @ ® :
5}; r k zabezpieczenia wysokiego pradu H [ En
10 Pr.22 Ustawienie czasu resetu zabezpieczenia dl SAbLE
Pr39 wysokiego pradu Feel
Figure-70 @ @ Pr.23 Ustawienie histerezy zabezpieczenia @ @® Figure-55
=== wysokiego pradu
5|: r On Pr.24 Wiaczenie / wytgczenie zabezpieczenia 0 C SEh
dl SRbLE wysokiego pradu 0.
Pr38 Pr.25 Ustawienie zabezpieczenia niskiego pradu Prd§
Figure-69 @® Pr.26 Ustawienia opdznienia zadziatania @®® Figure-56
zabezpieczenia niskiego pradu
[ FUSES Pr.27 Ustawienie czasu resetu zabezpieczenia I
d! SABLE niskiego pradu g
Pr3l Pr.28 Ustawienie histerezy zabezpieczenia niskiego pradu | Prdb
Figure-68 @@ Pr.29 - Wigczenie / wytgczenie zabezpieczenia OIO) Figure-57
e niskiego pradu -
Ckr Pr.30 Ustawienie zabezpieczenia asymetrii prgdu LOOE e lSI:
I Pr.31 Ustawienia opdznienia zadziatania 0
Pcdb zabezpieczenia asymetrii Pl
Figure-67 @® Pr.32 Ustawienie czasu resetu zabezpieczenia asymetrii (@) @) Figure-58
Pr.33 Ustawienie histerezy zabezpieczenia asymetrii
AUED rSE Pr.34 Wiaczenie / wylaczenie zabezpieczenia asymetrii L0 [ HYS
d! SAbLE Pr.35 Auto reset pradu: wigcz / wylgcz g.
ErdS Pr.36 Przektadnia pradowa PrcB
Figure-66 @ @ Pr.37 Zabezpieczenie pragdowe: wigcz / wytacz @® Figure-59
Pr.38 Zabezpieczenie zatrzymania: wtgcz / wytgcz .
AS [ En Pr.39 Czas zabezpieczenia zatrzymania t0 L En
Pdl SAbLLE Pr.40 Ustawienie zabezpieczenia zatrzymania PdEBHbLE
34 r.
Figur3-65 @ @ @ @ Figure-60
AS [ HYS AS [ rSt RS [ 4Ly AS [ SEt
1 ©O® 1| ®©® 1 ©® 0
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Figure-64 Figure-63 Figure-62 Figure-61
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14.12 Ustawienia RS485

rS 4BS @=- _ I bAld
SEE | < = | @® 9600

Esc @) Pr52 PrS3
Figure-29 Figure-83 Figure-84

Nacisnij przycisk SET. Wprowadz hasto. Zobaczysz Figure - 26. Strzatkami UP i DOWN poszukaj
ekranu Figure - 29. Po wejsciu do tego podmenu bedziesz miat do dyspozycji ustawienia parametry
komunikacji po RS485. Przemieszczajac sie przyciskami UP i DOWN aby nawigowac i zmieniaé
wartosci oraz przyciskiem SET aby wchodzi¢ do kolejnych podmenu i zapisywaé ustawienia mozesz
dokonywac¢ zmian wartosci. Przycisk ESC wyprowadza cie z danego podmenu bez zapisu zmian.

I d
PrSe

Pr. 52 Modbus ID: wprowadzenie ID urzadzenia
| Domysine: 1, Min: 1, Max: 247

Figure-83
bALd , - -
9500 Pr.53 Wybor szybkosci transmisji (Baudrate)
poC] oy Domyslne: 9 600 bps, Min: 1 200 bps, Max: 38 400 bps
&
Figure-84

Zanotuj, ponizsze parametry komunikacji: Stopbits: 1, Party: none, Databits:8
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14.13 Ustawienia ogodlne
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Figure-30 Figure-85 @ @ Figure-86 @ @ Figure-87
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P58 | Pr.SH Pe5l
Figure-%0 Figure-89 Figure-88

Nacisnij przycisk SET. Wprowadz hasto. Zobaczysz Figure - 26. Strzatkami UP i DOWN poszukaj
ekranu Figure - 30. Po wejsciu do tego podmenu bedziesz miat do dyspozycji ustawienia parame-
trow ogdlnych. Przemieszczajgc sie przyciskami UP i DOWN aby nawigowac i zmienia¢ wartosci
oraz przyciskiem SET aby wchodzi¢ do kolejnych podmenu i zapisywac ustawienia mozesz dokony-
wac zmian warto$ci. Przycisk ESC wyprowadza cie z danego podmenu bez zapisu zmian.
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Pr.54 Zmiana hasta.
Ta funkcja pozwala zmienic¢ hasto

Pr.55 Hasto: wigczone / wytgczone
Ta funkcja pozwala aktywowac lub zdezaktywowac hasto

Pr.56 Zabezpieczenie sekwencji faz: wigczone / wytgczone
Ta funkcja pozwala aktywowac lub zdezaktyowowac zabezpieczenie
przed btedng sekwencjg faz

Pr. 57 Czas probkowania
Mozna ustawic czas ktéry ma by¢ wziety do obliczen, aby wyznaczaé
wartosci srednie wartosci mierzonych

Pr.58 Usuniecie wartosci zapisanych

Ta funkcja pozwala usungé wszystkie zapisane wartosci min/max,
Srednie jakie zostaty zmierzone. Nie usuwa to ustawien parameréw
a tylko usuwa zapisane dane zmierzonych wartosci.

Pr. 59 Ustawienie przektadni prgdowe;j
Producent ustawit odpowiednig wartosc¢ przektadni prgdowe;.
Nie nalezy tej wartosci zmienia¢!

41



14.14 Zapisane informacje o multimetrze
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Figure-31
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Figure-92

Podmenu, ktére daje mozliwos¢ sprawdzenia numeru seryjnego urzadzenia jak i wersji urzgdzenia.
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